
PROJECT BY:

TECHNOLOGY 
PARTNERS:

STRATEGIC 
PARTNERS:

โปรแกรมบ�มเพาะพัฒนาว�สาหกิจเร��มต�น
ด�านการเกษตรที่ประยุกต�ใช�เทคโนโลยีป�ญญาประดิษฐ� (AgTech AI)
ภายใต�โตรงการเคร�อข�ายความร�วมมือเพ�่อพัฒนาว�สาหกิจเร��มต�น

ด�านการเกษตรที่ประยุกต�ใช�เทคโนโลยีป�ญญาประดิษฐ�
(AgTech AI Consortium)

POWERED BY:

นวัตกรรม
ป�ญญาประดิษฐ� 



รายชื่อสมาชิกทีม ที่ปร�กษาเทคโนโลยี

AgriGIS

POWERED BY:

ทีมจากมหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล�านนา

1. นายณัฐชนน มะโน
2. นายภัทร ทิพยอักษร
3. นายชาญชัย บุตรดี
4. นายชินกฤต จาดมี

1. ผูชวยศาสตราจารย ดร.ประเสร�ฐ ลือโขง (H) 
 ว�ทยาลัยเทคโนโลยีและสหว�ทยาการ 
 มหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา เชียงใหม
2. อาจารยภาณุเดช ทิพยอักษร 
 คณะว�ศวกรรมศาสตร ว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร 
 มหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา เชียงใหม
3. อาจารย ดร.นิติศักดิ์ เจร�ญรูป 
 คณะบร�หารธุรกิจและศิลปศาสตร 
 มหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา เชียงราย
4. อาจารย ดร.ปว�ยา รักนิ�ม 
 ว�ทยาลัยเทคโนโลยีและสหว�ทยาการ 
 มหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา เชียงใหม
5. รองศาสตราจารย ดร.ชิติ ศร�ตนทิพย 
 คณะว�ทยาศาสตรและเทคโนโลยีการเกษตร พ�ชศาสตร 
 มหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา ลำปาง
6. อาจารยวันชนะ จ�บรรจง 
 คณะว�ทยาศาสตรและเทคโนโลยีการเกษตร เทคโนโลยีสารสนเทศ 
 มหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา ตาก



PROJECT BY: TECHNOLOGY 
PARTNERS:

STRATEGIC 
PARTNERS:

POWERED BY:

ระบบคาดการณ�ผลผลิตและช�วงเวลาการเก็บเกี่ยวพ�ช
โดยใช�เทคโนโลยีภาพถ�ายดาวเทียมและป�ญญาประดิษฐ� 
เพ�่อให�ได�ปร�มาณและคุณภาพผลผลิตสูงสุด

ประเทศไทยปลูกขาวมากกวาครึ่งหนึ่งของพ้ืนที่เพาะปลูกทางการเกษตร แตประสิทธิภาพของการผลิตขาวไทยตํ่าเม่ือเทียบกับ
หลายประเทศเพือ่นบาน เน่ืองจากตองเจอกบัความทาทายจากสภาพอากาศทีไ่มแนนอน ภยัพบิตัทิางธรรมชาต ิตนทุนทีส่งูข้ึน และ
การขาดองคความรูในการวางแผนและบริหารจัดการแปลงเพาะปลูกของเกษตรกรอยางเหมาะสม ปจจัยเหลาน้ีสงผลใหมีความ
ไมแนนอนในปริมาณและคุณภาพของผลผลิต

จากปญหาดงักลาว ทีม AgriGIS ไดพฒันาระบบคาดการณผลผลติและชวงเวลาการเกบ็เกีย่วพชืโดยใชเทคโนโลยภีาพถายดาวเทยีม
และปญญาประดิษฐในการติดตามและวิเคราะหขอมูลเชิงคาดการณ เพื่อชวยเกษตรกรในการตัดสินใจในการบริหารจัดการ
แปลงปลูก แอปพลิเคชันสามารถตรวจจับและขจัดสิ่งรบกวนจากชั้นบรรยากาศ เชน เมฆ หรือ หมอก โดยใชเทคโนโลยี random
forest classification เพ่ือท่ีจะสามารถติดตามการเจริญเติบโตและสุขภาพของพืชไดอยางตอเน่ือง นอกจากนี้ แอปพลิเคชัน
ยังใหความสนับสนุนในการวิเคราะหเชิงลึกเพื่อประเมินผลผลิตและกําหนดชวงเวลาที่เหมาะสมในการเก็บเกี่ยว โดยใช Support 
Vector Machine เพ่ือใหผลผลิตที่มีประสิทธิภาพที่สุด ดวยแอปพลิเคชันนี้ เกษตรกรสามารถเพ่ิมประสิทธิภาพในการจัดการ
แปลงปลูกของตน และลดความไมแนนอนที่มีตอปริมาณและคุณภาพของผลผลิตของตนเอง



รายชื่อสมาชิกทีม ที่ปร�กษาเทคโนโลยี

Junimos

POWERED BY:

ทีมจากมหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล�านนา

1. นางสาวชนิกานต ขัติธิ
2. นายฑิณภัทร กันจินะ 
3. นายบูรพา แสนวัน
4. นายปรัญชัย แกวคำปา

อ.ปรัชญ ปยะวงศว�ศาล
สาขาว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร
คณะว�ศวกรรมศาสตร 
มหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา



PROJECT BY: TECHNOLOGY 
PARTNERS:

STRATEGIC 
PARTNERS:

POWERED BY:

แพลตฟอร�มแนะนำพ�ชที่เหมาะสมกับการปลูกพ�ช
โดยใช�เทคโนโลยีป�ญญาประดิษฐ� 

การเผชิญกับปญหาการเปลี่ยนแปลงสภาพภูมิอากาศและความ ทาทายทางเศรษฐกิจ เกษตรกรไทยตองตอสูกับรูปแบบ
สภาพอากาศท่ีคาดเดาไมได ราคาปุยที่สูงขึ้น และความไมแนนอนในตลาดเกษตรกรรม ทําใหเกษตรกรตัดสินใจไดยากวาควรจะ
ปลูกอะไรเพื่อใหไดผลผลิตที่ดีที่สุด ควรปลูกเมื่อไหรใหคุมคาแกการลงทุน และควรปลูกอยางไรใหพืชเจริญเติบโตไดดีที่สุด 

จากปญหาทีก่ลาวมา ทมี Junimos จงึไดพัฒนาแพลตฟอรมแนะนําพชืทีเ่หมาะสมกบัการปลกูพชื โดยใชเทคโนโลยปีญญาประดษิฐ
ในการวิเคราะหพืชที่ควรปลูกในบริเวณนั้นซ่ึงวิเคราะหจากปจจัยเกี่ยวกับดิน นํ้า สภาพอากาศ ชวงเวลาและกําไรท่ีจะไดและนํามา
จัดอันดับเพ่ือใหไดพืชที่เหมาะสมที่สุดในบริเวณนั้น และสามารถทํานายราคาพืชผักในอนาคตโดยอางอิงจากราคาตลาดตางๆ
ในอดีต เพื่อใหสามารถคาดการณชวงเวลาที่ควรจะปลูกเพื่อใหไดกําไรสูงที่สุด



รายชื่อสมาชิกทีม ที่ปร�กษาเทคโนโลยี

SugarTech

POWERED BY:

ทีมจากมหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลล�านนา

1. นายอภิสิทธิ์  เยื้อนเกตุ
2. นายศิร�เกียรติ  ผันกลาง
3. นายจิราวุฒิ  ดีเลิศ
4. นางสาวพรรณนิภา กรสิงห
5. นายสัตยา  จันทบุตร

1. ผูชวยศาสตราจารย ดร.ชาญยุทธ กาญจนพ�บูลย 
 สาขาว�ศวกรรมไฟฟาคณะว�ศวกรรมศาสตร 
2. ผูชวยศาสตราจารย ดร.นงนุช เกตุย 
 สาขาว�ทยาการคอมพ�วเตอร 
 คณะว�ทยาศาสตรและเทคโนโลยีการเกษตร 
 มหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลลานนา นาน



PROJECT BY: TECHNOLOGY 
PARTNERS:

STRATEGIC 
PARTNERS:

POWERED BY:

ระบบบร�หารจัดการน้ำเพ�่อเพ��มปร�มาณผลผลิต
สำหรับเพาะปลูกพ�ชโดยใช�เทคโนโลยี AIoT

ปจจุบัน จากรายงานสถานการณการปลูกออยของสํานักงานคณะกรรมการออยและนํ้าตาลทรายที่ผานมา พบวา ปริมาณออย
เขาหีบลดลง เนื่องมาจากการบริหารจัดการนํ้าเขาแปลงออยที่ไมเหมาะสม 

จากปญหาดังกลาว ทางทีม SugarTech จึงไดพัฒนาระบบบริหารจัดการนํ้าเพ่ือเพ่ิมปริมาณผลผลิตสําหรับเพาะปลูกพืช
โดยใชเทคโนโลยี IoT รวมกับเทคโนโลยีปญญาประดิษฐเขามาชวยบริหารจัดการนํ้า ซึ่งพบวาโมเดลมีความแมนยํามากกวารอยละ 
80 ในการใหปริมาณนํ้าอยางเหมาะสมตอระยะการเจริญเติบโตของออย เพื่อชวยเพิ่มผลผลิตตอไร และลดตนทุนการใชเชื้อเพลิง
ในการสูบนํ้าได



รายชื่อสมาชิกทีม ที่ปร�กษาเทคโนโลยี

GATI

POWERED BY:

ทีมจากมหาว�ทยาลัยเกษตรศาสตร� กำแพงแสน

1. อ.ดร.สุทธาทิพย กำธรพ�พัฒนกุล
2. นายชนาวุธ สวัสดี
3. นางสุมิตา นอบนอม
4. นายไตรภพ หุนทอง 
5. นายสุว�ทย ศรปราบ

ผูชวยศาสตราจารย ดร.หทัยเทพ วงศสุวรรณ
ภาคว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล
คณะว�ศวกรรมศาสตร 
มหาว�ทยาลัยเกษตรศาสตร กำแพงแสน



PROJECT BY: TECHNOLOGY 
PARTNERS:

STRATEGIC 
PARTNERS:

POWERED BY:

ระบบบร�หารจัดการฟาร�มสุกรแบบครบวงจร
โดยใช�เทคโนโลยี IoT และป�ญญาประดิษฐ�

ปญหาหลักของเกษตรกรผูเลี้ยงสุกรไทย คือ ความกังวลจากความเสี่ยงตอการเกิดโรคระบาดในสุกร โดยเฉพาะโรค ASF, APP, 
PRRS ซ่ึงสรางความเสียหายอยางรุนแรง โดยความเสียหายในไทยอยูที่ 3.77 ลานตัว หรือมูลคามากกวา 27,521 ลานบาท
นอกจากนี้ยังพบวาเกษตรกรตองลงทุนและมีคาใชจายเพิ่มมากขึ้น ทั้งยาฆาเชื้อ วัคซีน ยารักษาโรค และระบบการบริหารจัดการ
ในฟารม โดยเฉพาะอยางย่ิงระบบความปลอดภยัทางชวีภาพ (Biosecurity) เพ่ือปองกันโรคระบาดดังกลาว แตจดุมุงหมายสูงสดุ
ของเกษตรกรผูเลี้ยงสุกร คือ “ผลกําไร” ที่คุมคาตอการลงทุน จึงทําใหเกษตรกรหลายรายตองลมเลิกกิจการไป

จากปญหาดังกลาว ทีม GATI จึงไดพัฒนาระบบบริหารจัดการฟารมสุกรแบบครบวงจรโดยใชเทคโนโลยี IoT และปญญาประดิษฐ
ประเภท Support Vector Classification ในการประมวลผลเสียงของสุกรในสภาพแวดลอมจริง ซึ่งโมเดลมีความแมนยํามากกวา
รอยละ 90 โดยติดตั้งระบบการรับขอมูลจากโรงเรือนขนาด 12 x 98 เมตร และใชไมโครโฟนจากกลองวงจรปดในการรับสัญญาณ 
จํานวน 19 ตัวตอหนึ่งโรงเรือน โดยสงขอมูลผานระบบ Wi-Fi และเชื่อมตอกับระบบคอมพิวเตอรสําหรับประมวลผล AI เพื่อทําการ
ตรวจสุขภาพของสกุร เชน เสยีงไอ เสียงจาม และเสียงรอง เปนตน ผสมผสานกบัระบบ IOT โดยใชเซ็นเซอรทีม่นียัสําคัญในการตรวจ
สภาพแวดลอมภายในโรงเรือนใหมีความเหมาะสม เชน อุณหภูมิ ความชื้นสัมพัทธ ความเร็วลม ออกซิเจน คารบอนไดออกไซด 
ไนโตรเจน แอมโมเนยี และบูรณาการทกุระบบเขาดวยกันกับระบบ Automation สําหรับควบคมุอปุกรณภายในโรงเรือนแบบอตัโนมัติ 
โดยเมือ่เกดิเหตผุดิปรกติใดๆ ระบบจะแจงเตอืนไปยงัเกษตรกรผาน LINE แอปพลิเคชัน เพ่ือใหเกษตรกรไดรบัขอมลูแบบ Real Time 
และสามารถนําผลลพัธทีเ่กดิขึน้ไปตอยอดในการจดัการฟารมเชิงปองกนั เชน การคัดกรองโรคทีเ่กดิข้ึนในฟารม และหาแนวทางใน
การปองกันโรคไดอยางรวดเร็วและทนัทวงท ีเพ่ือชวยใหเกษตรกรลดตนทนุในการรกัษาโรค ลดความเสีย่งตอความเสียหายทีร่นุแรง 
ลดคาใชจายตางๆ และเกิดความคุมคาตอการลงทุน



รายชื่อสมาชิกทีม ที่ปร�กษาเทคโนโลยี

INSECTO

POWERED BY:

ทีมจากมหาว�ทยาลัยเกษตรศาสตร� กำแพงแสน

1. นายชำนาญ ดวงโสน
2. นายไพศาล ขันตีสา
3. นายภคปภา เตี๊ยกคำ

ผศ.ดร. หทัยเทพ วงศสุวรรณ
สาขาว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล
คณะว�ศวกรรมศาสตร 
มหาว�ทยาลัยเกษตรศาสตร ว�ทยาเขตกำแพงแสน



PROJECT BY: TECHNOLOGY 
PARTNERS:

STRATEGIC 
PARTNERS:

POWERED BY:

ระบบคาดการณ�การระบาดแมลงศัตรูพ�ช
โดยใช�เทคโนโลยีการประมวลผลภาพ 
และป�ญญาประดิษฐ�

ปญหาการผลิตสวนใหญของเกษตรกรผูปลูกพืชทุเรียน คือ การเขาทําลายของแมลงศัตรูพืช สงผลกระทบตอการเจริญเติบโต 
ทําใหผลผลิตลดลง รวมทั้งเกษตรกรยังขาดองคความรูและเคร่ืองมือที่จะชวยตัดสินใจเลือกซ้ือสารเคมีกําจัดศัตรูพืชไดอยาง
ถูกตอง และการใชในอัตราที่เหมาะสม สงผลเสียตอสุขภาพของเกษตรกร อาหารที่ปนเปอนสารพิษ และปญหาทางสิ่งแวดลอม

จากปญหาดงักลาว ทมี INSECTO จงึไดพัฒนาระบบคาดการณการระบาดแมลงศตัรูพืช โดยไดรวบรวมและจดัเกบ็ขอมลูดานแมลง
ที่เปนศัตรูของพืชดวยกลองถายภาพที่ติดตั้งในแปลงหรือภาพถายจากเกษตรกร แลวสงขอมูลภาพเขามายัง AI cloud server 
เพื่อทํานายโดยใชเทคโนโลยีปญญาประดิษฐแบบ multiple classification  โดยการทํา Transfer learning (Darknet) รวมกับ 
YOLOv4-tiny ผลลพัธจะถกูสงเปนขอมลูชนิดและจํานวนแมลงทีเ่ราสนใจ ไปยัง application ทีติ่ดต้ังใน smartphone ของเกษตรกร
ที่เปนสมาชิก เพื่อใหเกษตรกรใชในการวางแผนปองกันและรับมือ หากในชวงที่มีแมลงกําลังระบาด เกษตรกรจะไดหาทางปองกัน
ไมใหผลผลิตทางการเกษตรเสียหาย หรือถาในชวงเวลานี้แมลงศัตรูพืชมีจํานวนที่นอย เกษตรกรก็ไมจําเปนตองฉีดพนสารเคมี
ที่เกินความจําเปน ชวยลดตนทุนในการผลิต และลดปญหาทางสิ่งแวดลอม  



รายชื่อสมาชิกทีม ที่ปร�กษาเทคโนโลยี

UpTo Field

POWERED BY:

ทีมจากมหาว�ทยาลัยเกษตรศาสตร� กำแพงแสน

1. นางสาวอัยนา ทรงกลด
2. นายธนบร�บูรณ ชอเกตุ อภิพัฒนสกุล
3. นายนนพ�พัฒน บุญเร�องขาว
4. นายปรเมษฐ พ�สัยวรกุล

ผศ.ดร.หทัยเทพ วงศสุวรรณ 
ภาคว�ชาว�ศกรรมเคร�่องกล 
คณะว�ศวกรรมศาสตร 
มหาว�ทยาลัยเกษตรศาสตรกำแพงแสน 



PROJECT BY: TECHNOLOGY 
PARTNERS:

STRATEGIC 
PARTNERS:

POWERED BY:

ระบบว�เคราะห�ธาตุอาหารในดินเพ�่อเพ��มผลผลิต
ทางการเกษตรโดยใช�เทคโนโลยีป�ญญาประดิษฐ�

การปลูกพืชตามคาวิเคราะหดิน สามารถลดตนทุนการใชปุยมากถึงรอยละ 49 ลดตนทุนการใชยาฆาแมลง ลดการเกิดโรค และ
เพิ่มผลผลิตได อยางไรก็ตาม พบวามีเกษตรกรไมถึงรอยละ 10 ที่มีการปลูกพืชตามคาวิเคราะหดิน เน่ืองดวยขอจํากัดของวิธี
การตรวจวิเคราะหแบบชุดตรวจอยางงาย มีราคาถูกแตใชงานยุงยาก และหองปฏิบัติการวิเคราะหจะใชเวลานาน และมีราคาแพง 

จากปญหาดงักลาว ทมี UpTo Field จงึไดพฒันาระบบวเิคราะหธาตอุาหารในดนิเพือ่เพิม่ผลผลติทางการเกษตร โดยใชเทคโนโลยี 
Near Infrared Spectroscopy (NIR) ทีเ่ปนการวัดการสะทอนกลับของแสงและนําคาเสนสเปกตรัมทีไ่ด มาประยุกตรวมกับเทคโนโลยี
ปญญาประดิษฐประเภท Deep Learning CNN Model เพื่อทํานายธาตุอาหารในดิน ซึ่งชวยใหสามารถตรวจดินไดอยางรวดเร็ว
มากยิ่งขึ้น โดยคาท่ีไดจะเปนชวงของหนวย ppm ท่ีมีความสําคัญกับการใสปุย ในราคาที่เกษตรกรเขาถึงได และไมเพียงแตวัด
ธาตุอาหารในดินเทานั้น ยังมีระบบแนะนําสูตรปุยท่ีเหมาะสมสําหรับแปลงเกษตรกรอีกดวย เพ่ือแนะนําใหแกเกษตรกรที่ขาด
องคความรู ไดปลูกพืชไดอยางมีประสิทธิภาพมากที่สุด



รายชื่อสมาชิกทีม ที่ปร�กษาเทคโนโลยี

Abytesoft AI

POWERED BY:

ทีมจากมหาว�ทยาลัยบูรพา

1. นายเสร�มศักดิ์ พ�้ยมอม
2. นายกิตติ เสนาบูรณ
3. นายพงศกร ทองอันตัง 
4. นายธีรภัทร เหลาตุลา
5. นายสิรว�ชญ ศิร�ขันธ 

1. รองศาสตราจารย ดร.รชนิมุข หิรัญสัจจาเลิศ
 คณะว�ทยาศาสตร 
2. ผูชวยศาสตราจารย ดร.เจษฎา สายใจ
 คณะว�ศวกรรมศาสตร 
3. อาจารย ดร.พลวัต ชอผูก
 คณะว�ทยาการสารสนเทศ 



PROJECT BY: TECHNOLOGY 
PARTNERS:

STRATEGIC 
PARTNERS:

POWERED BY:

ระบบให�อาหารปลาอัตโนมัติแบบแม�นยำ
โดยใช�เทคโนโลยีป�ญญาประดิษฐ�ว�เคราะห�เสียง
การกินอาหารของปลา

ปญหาท่ีเกิดจากการทําประมงนํ้าจืดนั้นมีมากมายหลายอยาง เชน การทําประมงนํ้าจืดในรูปแบบการเลี้ยง บอดิน และ กระชัง 
เกษตรกรจะพบปญหาทางดานพื้นที่ตั้ง ดานทรัพยากรนํ้าที่ตองมีเพียงพอตลอดทั้งป การควบคุมโรค ปรสิตและคุณภาพนํ้า และ 
ดานความหนาแนนในการเลีย้ง ดงันัน้ในปจจบัุนจงึมกีารคดิคนวิธกีารทําประมงน้ําจดืแบบใหมๆ  เพ่ือแกปญหาการทําประมงน้ําจดื
รูปแบบเดิม เชน ระบบ RAS (Recir culating Aquaculture System) และ Biofloc technology ซึ่งเปนการเลี้ยงระบบปด ที่ใชนํ้า
ในการเพาะเลี้ยงนอยลง เหมาะสําหรับพื้นที่หางไกลจากแหลงน้ํา สามารถควบคุมคุณภาพนํ้าและปรสิตไดดี และ ความหนาแนน
ในการเล้ียงก็สูงขึ้นดวย ซึ่งในโครงการนี้ทางทีมผูพัฒนา จึงเลือกระบบการเล้ียงแบบรูปแบบ Biofloc technology เพราะเปน
การเล้ียงระบบปด และไมตองใชระบบกรองเพือ่บําบดันํ้า ทีจ่ะเนนการบําบดัในตวัระบบหรอืสิง่แวดลอมภายในบอ เพ่ือกําจัดสารพษิ
ภายในระบบ ซึ่งทุกระบบเล้ียงที่กลาวมาขางตนนั้นถึงจะมีขอดีและขอเสียที่แตกตางกัน แตก็ยังมีปญหาที่ทุกระบบการเลี้ยงนั้น
ยังตองพบเจออยูนั้นก็คือ ตนทุนคาอาหารที่ใชในการเลี้ยง และ การดูแลคุณภาพนํ้าหรือสภาพแวดลอมภายในบอเลี้ยงให
เหมาะสมกับการเจริญเติบโตของสัตวนํ้า เพราะตนทุนคาอาหารนั้นคิดเปนรอยละ 60 -70 ของตนทุนการเลี้ยงทั้งหมด และการให
อาหารในปริมาณที่เหมาะสมนั้นก็ยังสงผลดีตอสัตวนํ้าและคุณภาพนํ้าอีกดวย 

จากปญหาดังกลาว ทีม Abytesoft AI จึงไดพัฒนาระบบใหอาหารปลาอัตโนมัติแบบแมนยําโดยใชเทคโนโลยีปญญาประดิษฐ โดย
วิเคราะหจากเสียงปลาที่ขึ้นมากินอาหารบนผิวนํ้า นําคาความถูกตองท่ีวัดไดน้ันมาแปลงเปนคะแนนการกินอาหารและบันทึกลง
แพลตฟอรมเปนประวัติการเลี้ยงเกษตรกรสามารถควบคุมอาหารไดอยางมีประสิทธิภาพมากยิ่งขึ้น ลดการตกคางของอาหารใน
ระบบเล้ียงอนัเปนตนเหตทุีท่ําใหเกิดสารพษิในระบบ ปลาสามารถกนิอาหารไดอยางท่ัวถงึ และทําใหเกษตรกรสามารถประเมนิคณุภาพ
นํ้ารูหรือสภาพแวดลอมจากคะแนนการกินอาหารเปรียบเทียบกับคานํ้าภายในบอ ณ ปจจุบันไดอยาประสิทธิภาพมากขึ้น 



รายชื่อสมาชิกทีม ที่ปร�กษาเทคโนโลยี

Durian AI

POWERED BY:

ทีมจากมหาว�ทยาลัยบูรพา

1. นายณันทภัทร ลือพงศพัฒนะ
2. นายเวทิศ กลิ�งรัมย 
3. นายพงษเจร�ญ รัชตะธรรมสุข
4. นายภาณุพงศ บุญศัทธา 

1. ผูชวยศาสตราจารย ดร.กฤษณะ ชินสาร   
 สาขาปญญาประดิษฐประยุกตและเทคโนโลยีอัจร�ยะ
 คณะว�ทยาการสารสนเทศ
2. ผูชวยศาสตราจารย ดร.สัญชัย เอียดปราบ  
 สาขาว�ศวกรรมระบบสมองกลฝงตัวและอิเล็กทรอนิกสสื่อสาร
 คณะว�ศวกรรมศาสตร
3. ผูชวยศาสตราจารย ไพฑูรย ศร�นิล   
 สาขาว�ชาเทคโนโลยีสารสนเทศ คณะว�ทยาศาสตรและศิลปศาสตร
4. อาจารย ดร.พลวัต ชอผูก    
 สาขาปญญาประดิษฐประยุกตและเทคโนโลยีอัจร�ยะ
 คณะว�ทยาการสารสนเทศ
5. อาจารย ดร.วัชรพงศ อยูขวัญ    
 สาขาปญญาประดิษฐประยุกตและเทคโนโลยีอัจร�ยะ
 คณะว�ทยาการสารสนเทศ
6. อาจารย ดร.ศราว�น เทพสถิตภรณ   
 ว�ทยาลัยว�ทยาการว�จัยและว�ทยาการปญญา
7. อาจารย นิวร ศร�คุณ     
 ภาคว�ชาฟ�สิกส คณะว�ทยาศาสตร



PROJECT BY: TECHNOLOGY 
PARTNERS:

STRATEGIC 
PARTNERS:

POWERED BY:

ระบบคัดเกรดคุณภาพทุเร�ยนส�งออกอัตโนมัติ
โดยใช�เทคโนโลยีการจําลองเสมือนจร�งและ AI

ปจจบุนัตลาดทเุรยีนไดรับความนิยมมากขึน้ท้ังในประเทศและตางประเทศ แตแรงงานในการคดัแยกทีมี่ความชํานาญในการคดัแยก
ในปจจุบันนั้นยังขาดแคลนอยูทั้งในสวนของการคัดแยกเกรดทุเรียนและการคัดแยกรูปรางของทุเรียน

โดยจากปญหาทีเ่กดิขึน้ดังกลาว ทมี Durian AI พวกเราจงึพัฒนาเครือ่งคดัแยกทุเรียนดวยระบบปญญาประดิษฐและระบบอัตโนมตัิ 
เขามาชวยแกไขปญหาการคัดแยกทุเรียนเพื่อใหทุเรียนที่ผานการคัดแยกมีคุณภาพและชวยใหปญหาการขาดแคลนแรงงานให
ถูกแกไข มีระบบท่ีใชในการคัดแยก 2 แบบนั้นคือ 1.การตรวจจับแบบ 2 มิติจะในการคัดแยกทุเรียนที่พื้นผิวของทุเรียนมีตําหนิ
หรือไม โดยใชเทคนิค Computer Vision รวมกับเทคโนโลยีปญญาประดิษฐแบบ Object Detection (YOLOv8) ในการประมวลผล
ภาพถาย (Image Processing) ซึ่งพบวาโมเดลมีความแมนยํามากกวารอยละ 80% 2.การตรวจจับ 3 มิติ ใชกลอง depth cam
ในการแสกนเก็บขอมูล point cloud 3 มิติ มาสอนโมเดลการเรียนรูเชิงลึก เพ่ือใหสามารถแยกประเภททุเรียนวามีลักษณะอยูใน
เกรดไหน ซึ่งมีตั้งแต A B C และ Out สําหรับการคัดแยกรุปทรง Input ที่เขาไปใน model จะเปน point ที่ถูกสุมตัวอยางมากจาก
ขอมูล pointcloud ที่มีการกรองมาแลว โดยโมเดลถูกสรางโดยใช tensorflow เปน framework ในการพัฒนา ในการเพิ่ม
ความแมนยําของตัวโมเดลสามารถทําไดโดยเพิ่ม dataset เพ่ิมรอบการคํานวณหรือ Epoch ในการเทรนใหสูงขึ้น เพ่ิมจํานวน
point การสุมตัวอยางของ input ใหมากขึ้น เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในการคัดแยกใหมีความรวดเร็ว แมนยํ่า ลดความเสียหาย
และลดตนทุน ชวยในการแกไขปญหาขาดแขนแรงงาน 



รายชื่อสมาชิกทีม ที่ปร�กษาเทคโนโลยี

Greenhub

POWERED BY:

ทีมจากมหาว�ทยาลัยบูรพา

1. นางสาวพ�ชชาพร กาญจนภูมิ
2. นางสาวนุชร�ฟะ ตุกังหงัน
3. นางสาวทักษพร จันทะโร
4. นายธนาชัย มาไสวโชติ
5. นายธีรภัทร ดวงจันทร 

1. ผูชวยศาสตราจารย ดร.เจษฎา สายใจ   
 คณะว�ศวกรรมศาสตร
2. ผูชวยศาสตราจารย ดร.สัญชัย เอียดปราบ   
 คณะว�ศวกรรมศาสตร
3. อาจารย ดร.ปทมา พอดี   
 คณะภูมิสารสนเทศศาสตร
4. อาจารย ดร.พลวัต ชอผูก    
 คณะว�ทยาการสารสนเทศ
5. อาจารย ดร.ศราว�น เทพสถิตภรณ    
 ว�ทยาลัยว�ทยาการว�จัยและว�ทยาการปญญา
6. อาจารย นิวร ศร�คุณ   
 คณะว�ทยาศาสตร



PROJECT BY: TECHNOLOGY 
PARTNERS:

STRATEGIC 
PARTNERS:

POWERED BY:

หุ�นยนต�ตรวจสอบและกำจัดโรคพ�ช
แบบแม�นยำ

ปจจุบัน การฉีดพนสายเคมีกําจัดโรคพืชนั้น สวนใหญจะใชแรงงานคนพนฉีดยากําจัดโรคพืช แตมีขอจํากัด คือ เกษตรกรมี
ความเส่ียงตอการสัมผัสสารเคมี รวมทั้ง การกําจัดโรคพืชไมมีความแมนยํา ฉีดพนแบบทั่วแปลงพืช ไมไดฉีดเฉพาะจุดที่เปน
โรคพืชจะไดรับความเสียหาย และใชปริมาณสารเคมีจํานวนมาก  

จากปญหาดงักลาว ทีม Greenhub ทีเ่กิดจากการรวมตวัของนกัศกึษาวศิวกรรม   เมคาทรอนกิสทีม่คีวามสนในทีอ่ยากทาํหุนยนต
ทางการเกษตร จึงไดพัฒนาหุนยนตตรวจสอบและกําจัดโรคในนาขาวแบบแมนยํา ต้ังแตระยะตนกลาจนถึงระยะออกดอก โดยใช
เทคโนโลยี Object detection (Yolo v5) และปญญาประดิษฐในการสํารวจโรคในนาขาว ซึ่งพบวามีความแมนยําถึงรอยละ 70
รวมทั้ง มีการออกแบบลอหุนยนตที่ไมสรางความเสียหายตอตนขาวและระบบฉีดพนที่สามารถปรับระดับความสูงตํ่าได จึงสงผล
ใหเกษตรกรไดผลผลิตเพิ่มขึ้น และตนทุนการผลิตลดลง



รายชื่อสมาชิกทีม ที่ปร�กษาเทคโนโลยี

AGRIVISION

POWERED BY:

ทีมจากมหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีสุรนาร�

1. นายอนุรักษ ชูศร�
2. นายวรเชษฐ เปไธสง
3. นายธนภัทร ศิร�ภูมิ

ผูชวยศาสตราจารย ดร.สุรเดช ตัญตรัยรัตน
สาขาว�ชาว�ศวกรรมเคร�่องกล
สำนักว�ชาว�ศวกรรมศาสตร 
มหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีสุรนาร�



PROJECT BY: TECHNOLOGY 
PARTNERS:

STRATEGIC 
PARTNERS:

POWERED BY:

หุ�นยนต�กำจัดวัชพ�ชโดยใช�เทคโนโลยี
การประมวลผลภาพ และป�ญญาประดิษฐ�

ปญหาวัชพืชรบกวนพืชปลูกน้ันสงผลตอผลผลิตทางการเกษตรเปนอยางมากเน่ืองจากพืชที่ปลูกน้ันอาจไดรับสารอาหาร
ไมเพียงพอซึ่งเกิดจากการที่วัชพืชเจริญเติบโตแลวแยงสารอาหารตางๆ ทําใหผลผลิตนั้นมีปริมาณที่ลดลงจากปกติ

จากปญหาดังกลาว ทีม AgriVision จึงไดพัฒนาหุนยนตกําจัดวัชพืชโดยใชเทคโนโลยีการประมวลผลภาพ และปญญาประดิษฐ 
ในการตรวจจับและระบุตําแหนงของวัชพืชเพื่อทําการฉีดพนสารเคมีไปยังวัชพืช จึงชวยลดการใชสารเคมีในการควบคุมวัชพืช
เกินความจําเปน 



รายชื่อสมาชิกทีม ที่ปร�กษาเทคโนโลยี

CARNE

POWERED BY:

ทีมจากมหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีสุรนาร�

1. นายคณาธิป ปะวะภูชะเก
2. นายอานนท อยูบู
3. นายกิตติพัทธ กิ�งพ�ดซา
4. นายภคพล พันธภักดี

ดร.ปญญา หันตุลา
สำนักว�ชาว�ศวกรรมศาสตร 
มหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีสุรนาร�



PROJECT BY: TECHNOLOGY 
PARTNERS:

STRATEGIC 
PARTNERS:

POWERED BY:

ระบบตรวจสอบคุณภาพเนื้อวัวพร�เมี่ยม
โดยใช�เทคโนโลยีการประมวลผลภาพ 
และป�ญญาประดิษฐ�

เน้ือโควากิวและวากิวลูกผสม เปนสินคาที่มีความตองการสูงในตลาดประเทศไทยในปจจุบัน ซึ่งราคาของเน้ือโคขึ้นอยูกับการจัด
ระดบัเกรดคณุภาพเนือ้โค ดวยการวดัระดบัไขมันแทรกในเนือ้ ซึง่ไขมนัท่ีแทรกอยูในกลามเน้ือนีจ้ะบงบอกเกรดของเนือ้วัว เกรดทีส่งู
จะมีปริมาณไขมันแทรกอยูจํานวนมากและราคาก็จะแพงข้ึนตามลําดับ ในปจจุบันการจัดระดับเกรดคุณภาพเน้ือโคตองอาศัย
ความชํานาญของผูเช่ียวชาญในการระบุคณุภาพเพียงอยางเดียว ซ่ึงบางครัง้อาจเกดิขอผดิพลาดในการระบคุณุภาพเนือ้โคทําให
ไดเกรดตํ่ากวาที่ควรจะเปน สงผลตอการขายที่ลดลง ทําใหเกษตรกรสูญเสียรายไดเปนจํานวนมหาศาล

จากปญหาดังกลาว ทีม CARNE จึงไดพัฒนาระบบตรวจสอบคุณภาพเนื้อวัวพรีเม่ียมโดยใชเทคโนโลยีการประมวลผลภาพ และ
ปญญาประดษิฐ โดยการระบุการแบงสวน (Segmentation) เน้ือทีต่องพิจารณาและประเมนิปรมิาณไขมันแทรกตามมาตรฐานของ 
Beef Marbling Standard (B.M.S) ทําใหสามารถระบุระดับเกรดคุณภาพเนื้อไดอยางรวดเร็วและแมนยํา นอกจากน้ียังสามารถ
ออกใบรับรองคุณภาพและเกรดเนื้อใหกับเกษตรกร โรงเชือด และผูรับซื้อไดอีกดวย 



รายชื่อสมาชิกทีม ที่ปร�กษาเทคโนโลยี

i-Chick

POWERED BY:

ทีมจากมหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีสุรนาร�

1. นายภูวนาถ เผือกทอง
2. นางสาวเณศรา ธรรมนิตย
3. นางสาววันทนี อรุณเจร�ญฉาย

ผศ.คธา วาทกิจ
สาขาว�ชาว�ศวกรรมเกษตร
คณะว�ศวกรรมศาสตร 
มหาว�ทยาลัยเทคโนโลยีสุรนาร�



PROJECT BY: TECHNOLOGY 
PARTNERS:

STRATEGIC 
PARTNERS:

POWERED BY:

หุ�นยนต�อัตโนมัติสำหรับดูแลสุขภาพไก�เนื้อ
ในโรงเร�อนระบบป�ด

ไกเนือ้เปนหนึง่ในผลติภณัฑเนือ้สตัวสงออกทีส่ําคญัของประเทศไทย โดยมปีรมิาณการสงออกมากเปนอันดบัที ่5 ของโลก ปญหาสําคญัในการเลีย้งไกเนือ้ของ
เกษตรกรทัง้รายใหญและรายยอย คอืการดแูลสุขภาพของไกใหแขง็แรงสมบรูณตลอดเวลาและมอัีตราการตายทีน่อยทีสุ่ด  สิง่สําคญัอันดบัแรกคอืการควบคุม
สภาพแวดลอมของโรงเรือนให ปราศจากเชื้อโรคที่เปนพาหะของโรครายแรง เชน โรคนิวคาสเซิลและไขหวัดนก เปนตน  โดยทั่วไปวิธีการเลี้ยงไกเนื้อในโรงเรือน
จะนิยมใชการเล้ียงในระบบปดเพื่อควบคุมอุณหภูมิ ความช้ืนหรือสภาพอากาศอื่น ๆ ดวยพัดลมและแผงระเหยน้ําทําความเย็น เนื่องจากสามารถควบคุม
สภาพแวดลอมใหเหมาะสมตอการเจริญเติบโตของไกไดงาย และปองกันไมใหไกสัมผัสสิ่งแวดลอมภายนอกอันเปนความเส่ียงตอการติดเช้ือได แมวาโรงเรือน
ระบบปดจะสามารถควบคุมปจจยัแวดลอมไดอยางด ีแตจากการลงพืน้ท่ีสอบถามปญหาของเกษตรกรพบวายงัมปีญหาบางอยางทีม่โีอกาสทําใหเกิดความเสีย่ง
ตอสุขภาพของไกที่เกษตรกรตองการแกหรือปรับปรุง ความตองการแรกคือ การพลิกกลับวัสดุรองพื้นอยางสมํ่าเสมอ เนื่องจากในปจจุบัน ยังจําเปนตองใช
แรงงานคนเขาไปกลับวัสดุรองพ้ืนในโรงเรือนทุกวันเมื่อไกมีอายุประมาณ 12-15 วัน เพ่ือไมใหแกลบและมูลไกมีการหมักหมมมากเกินไปจนทําใหปริมาณ
แกสแอมโมเนียในโรงเรือนสูงข้ึนสงผลใหไกเจ็บปวยหรือเปนโรคติดตอ ซึ่งมีโอกาสสรางความเส่ียงในการติดเชื้อจากภายนอก  นอกจากนี้ ยังตองควบคุม
สภาพแวดลอมในโรงเรือน เนื่องจากระบบการควบคุมในโรงเรือนจะใชเซนเซอรในการควบคุม  โดยตําแหนงการติดตั้งของเซนเซอรจะติดตั้งเพียงไมกี่จุด เชน 
โรงเรอืนยาว 100 เมตร กวาง 16 เมตรจะมเีซนเซอรตดิตัง้เพยีง 3 จดุเทานัน้ คอืดานหนาโรงเรอืน กลางโรงเรอืน และปลายโรงเรอืน นอกจากน้ีตําแหนงตดิต้ัง
เซนเซอร จะอยูดานบนใกลชิดกับหลังคาทําใหสภาพแวดลอมที่วัดไดกับสภาพแวดลอมบริเวณดานลางที่ไกอยูไมตรงกัน ทําใหประสิทธิภาพการควบคุมไมถึง
ขีดความสามารถที่ควรจะเปน สงผลใหมีไกที่ตายจากสภาพอากาศที่รอนเกินไปเกิดขึ้นบอยครั้ง

จากปญหาดังกลาว ทีม iChick จึงไดพัฒนาหุนยนตดูแลสุขภาพไกอัตโนมัติในโรงเรือนระบบปด โดยหุนยนตสามารถวิ่งนาํทางอัตโนมัติในโรงเรือนไดตาม
เสนทางและเวลาท่ีระบุเอาไวดวยเทคนิค SLAM (Simultaneous Localization And Mapping) โดยระหวางวิ่งหุนยนตจะสามารถกลับวัสดุรองพ้ืนไดอยาง
อัตโนมัติและมีเซนเซอรวัดอุณหภูมิพรอมกลองที่บันทึกขอมูลตลอดเวลา ทําใหลดความเส่ียงการติดเช้ือของไกจากการนําแรงงานคนเขาไปกลับวัสดุรองพื้น
ในทุกๆ วัน นอกจากนี้ขอมูลจากเซนเซอรวัดสภาพแวดลอมยังสามารถนํามาประเมินและประมวลผลสําหรับการทํางานของระบบควบคุมสภาพอากาศให
เเมนยําข้ึนได นอกจากการแก pain point แลวขอมูลภาพจากกลองยังสามารถนํามาวิเคราะหเพ่ือตรวจประเมินผลสุขภาพ การเจริญเติบโตของไกหรือ
ความผิดปกติของระบบอาหารและนํ้าในโรงเรือนไดอีกดวยและหุนยนตสามารถนําไปตอยอดพัฒนาเพื่อเพ่ิมความสามารถในดานอื่นๆ ตอบโจทยปญหาของ
เกษตรกร ดูแลสุขภาพของไกใหสมบูรณ ลดความเสี่ยง ชวยลดตนทุนของการเลี้ยงไกเนื้อในประเทศไทย



รายชื่อสมาชิกทีม ที่ปร�กษาเทคโนโลยี

DURICO

POWERED BY:

ทีมจากมหาว�ทยาลัยสงขลานคร�นทร�

1. ผศ.ดร.วโรดม ว�ระพันธ
2. ดร.ฐิตินันท เกลี้ยงสุวรรณ 
3. นายสากล บูทอง
4. นายสิร�พงษ โชติรัตน

รศ.ดร.มนตร� กาญจนเดชะ
สาขาว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร
คณะว�ศวกรรมศาสตร 
มหาว�ทยาลัยสงขลานคร�นทร



PROJECT BY: TECHNOLOGY 
PARTNERS:

STRATEGIC 
PARTNERS:

POWERED BY:

ระบบบร�หารจัดการฟาร�มทุเร�ยนเพ�่อประเมินปร�มาณ
และคุณภาพของทุเร�ยนโดยใช�เทคโนโลยีอากาศยาน
ไร�คนขับ และป�ญญาประดิษฐ�

ปญหาเรือ่งทเุรยีนออน ดอยคณุภาพ เนือ่งจากยังไมถึงเวลาการเกบ็เกีย่ว มแีนวโนมเพ่ิมขึน้ทกุป เนือ่งจากตองอาศยัผูเช่ียวชาญ 
ตรวจสอบลักษณะผลทุเรียนวาพรอมเก็บเกี่ยว และจําหนายออกสูตลาด พื้นที่ปลูกทุเรียนหลายแหงเปนพื้นที่กวาง ไมสามารถใช
ผูเช่ียวชาญในการตดิตามสอดสองไดทัว่ถึง นอกจากน้ี กรณีทีมี่พืน้ทีส่วนทเุรียนเปนพ้ืนทีส่งู ยิง่ทําใหติดตามผลทเุรยีนไดยากขึน้ 
ซึ่งจะสงผลกระทบกับหลายสวนในธุรกิจตั้งแตตนนํ้า (เจาของสวนทุเรียน) กลางนํ้า (ผูประกอบการ) และปลายนํ้า (ผูบริโภค)

จากปญหาดังกลาว ทีม Durico จึงไดพัฒนาระบบบริหารจัดการฟารมทุเรียนเพื่อประเมินปริมาณและคุณภาพของทุเรียนโดยใช
เทคโนโลยีอากาศยานไรคนขบั การประมวลผลภาพถาย (Image Processing) และเทคโนโลยปีญญาประดษิฐแบบ Object Detection 
(YOLOv8) และ Tracking (BoT-SORT/ByteTrack)  ซึง่พบวาโมเดลมคีวามแมนยํามากกวารอยละ 80 เพือ่บริหารจดัการสวนทเุรยีน
ใหสามารถวางแผน และทํานายการเก็บเกี่ยวผลทุเรียนที่มีคุณภาพ ตามที่กําหนด และวางแผน การสงขายใหกับลูกคา ไดอยาง
มีประสิทธิภาพ ขายไดกําไรสูงสุด ผานระบบแพลตฟอรมที่ชวยในการวางแผนการเก็บเกี่ยวผลผลิตที่จะเกิดขึ้น



รายชื่อสมาชิกทีม ที่ปร�กษาเทคโนโลยี

Mungkud.AI

POWERED BY:

ทีมจากมหาว�ทยาลัยสงขลานคร�นทร�

1. นายอนันต ปานพ�ช
2. นายขวัญชัย หวยลึก 
3. นางสาวอาทิตยา ปานพ�ช 

ดร.ภานุ ไทยนิรมิตร
สาขาว�ทยาศาสตรกายภาพ ฟ�สิกส
คณะว�ทยาศาสตร 
มหาว�ทยาลัยสงขลานคร�นทร



PROJECT BY: TECHNOLOGY 
PARTNERS:

STRATEGIC 
PARTNERS:

POWERED BY:

ระบบคัดแยกเกรดคุณภาพผลไม�แบบอัตโนมัติ
โดยใช�เทคโนโลยีการประมวลผลภาพ 
และป�ญญาประดิษฐ�

ปจจบุนักระบวนการคัดเลือกเกรดมังคดุของเกษตรกรยงัใชแรงงานคนท่ีมีประสบการณเปนหลัก ซึง่มีปญหาความลาชาในกระบวนการ
คัดแยก ขอจํากัดทั้งในเรื่องของความถูกตองแมนยํา ไมสามารถควบคุมเกรดตามมาตรฐานได สงผลใหผลผลิตขายไดในราคา
ที่ไมเหมาะสม

จากปญหาดงักลาว จงึทําใหทีม Mungkud.AI ไดพฒันาระบบคดัแยกเกรดคณุภาพผลไมแบบอตัโนมัต ิโดยใชเทคโนโลยี Computer 
Vision และปญญาประดษิฐ เพือ่ชวยใหสามารถคดัแยกมงัคดุตามลักษณะตางๆ เชนขนาด รปูราง สี และขอบกพรอง ทําใหกระบวนการ
คัดเกรดมังคุด มีความแมนยํา ประสิทธิภาพสูงขึ้น ชวยประหยัดเวลา สรางโอกาสใหเกษตรกรสามารถตอรองการขายในราคา
ที่เหมาะสม และมีโอกาสเขาถึงตลาดใหมไดมากขึ้น



รายชื่อสมาชิกทีม ที่ปร�กษาเทคโนโลยี

Untired

POWERED BY:

ทีมจากมหาว�ทยาลัยสงขลานคร�นทร�

1. นายภูมินทร สาทิพยจันทร
2. นายสิทธา สหธรรม
3. นายวชิรว�ทย กิ�มเสง

ดร. อนันท ชกสุร�วงค
สาขาว�ชาว�ศวกรรมคอมพ�วเตอร/ปญญาประดิษฐ
คณะว�ศวกรรมศาสตร
มหาว�ทยาลัยสงขลานคร�นทร



PROJECT BY: TECHNOLOGY 
PARTNERS:

STRATEGIC 
PARTNERS:

POWERED BY:

ระบบว�เคราะห�และบร�การจัดการที่ดิน
สำหรับพ�้นที่เกษตรกรรม โดยใช�เทคโนโลยี
ภาพถ�ายดาวเทียมและป�ญญาประดิษฐ� 

แนวโนมการใชชีวิตของคนรุนใหมที่มีครอบครัวที่ทําการเกษตรอยูในปจจุบัน มีแนวโนมที่จะไมสนใจและสืบทอดกิจการของครอบครัวตอไป และ
ปญหาสถานการณผูสูงอายุในภาคการเกษตร จะทํายังไงใหคนรุนใหมกลับมาสนใจในการทําเกษตรกรรมใหมอีกครั้ง เนื่องจากคนรุนใหม
เหลานี้ไมไดมีประสบการณในการทําการเกษตรเลย ซึ่งทําใหมีปญหาหลัก 3 เรื่อง คือ 1. การวางแผน เกษตรรุนใหม ไมสามารถวางแผนและ
เลือกพืชที่เหมาะสมสําหรับทําการเกษตรในพื้นที่ดินที่ตัวเองมีอยูได 2. การบริหารจัดการและการดูแลรักษาพื้นที่ทางการเกษตร ที่จําเปนตอง
มีทักษะ ความรูและความเขาใจในพืช และที่ดินของตัวเอง 3. ความรูในการทําเกษตรกรรม การที่เกษตรกรหนาใหมเหลานี้จะมีทักษะ ความรูและ
ความเขาใจทีม่ากเพยีงพอในการวางแผนและบรหิารจดัการทีดิ่นของตวัเองไดนัน้ จําเปนทีจ่ะตองมีการทดลอง ลองผดิลองถกู ซึง่อาจจะใชเวลา
หลายเดือน หรือหลายป ซึ่งอาจจะสงผลใหเกษตรกรเหลานั้น หมดไฟและลมเลิกไปเสียกอน

จากปญหาดังกลาว ทมี Untired จึงไดพฒันาระบบวเิคราะหและบรกิารจดัการท่ีดนิสําหรบัพืน้ทีเ่กษตรกรรมโดยใชเทคโนโลยภีาพถายดาวเทยีม
และปญญาประดิษฐวิเคราะห วางแผน และคาดการณความเสี่ยงในการทําเกษตรกรรมได ในรูปแบบของ Web application ซึ่งมีฟงกชันการ
ใหบริการดังนี้ 
1. ระบบวเิคราะหท่ีดนิ เพือ่หาพชืทีเ่หมาะสม โดยการใช Ranking Model ท่ีจะเขามาชวยจัดลําดบัพชืชนิดตาง ๆ  ท่ีเหมาะสมกบัท่ีดินและสถานการณ
 ของตัวเอง เพื่อใชในการแนะนําประเภทของพืชที่เหมาะสมจะปลูกใหกับเกษตร
2. ระบบจัดสรรพ้ืนท่ีทางการเกษตร ที่จะวางแผนและจัดสรรพื้นท่ีใหเกิดประโยชนสูงสุด โดยการใช Backtracking algorithm ที่มีโครงสราง
 การตัดสินใจ (decision tree) เพื่อหารูปแบบการปลูกพืชที่ดีที่สุดในการเพาะปลูก
3. ระบบการบริหารจัดการที่ดิน ที่จะออกแบบรายการที่จะตองดําเนินการตั้งแต การเตรียมที่ดินไปจนถึง การเก็บเกี่ยว
4. ระบบ AI ใหคําแนะนําที่เปรียบเสมือนพี่เลี้ยง โดยใชเทคโนโลยี Large Language Models
5. Dashboard ติดตามผลที่จะแสดงถึงรายละเอียดพืชที่ปลูก รายไดคาดการณ รายจายคาดการณ และขอมูลพื้นฐานที่เกี่ยวของกับที่ดิน และ
 ที่ดินของเกษตรกร



POWERED BY:


